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Mapa de Gerenciamento de Riscos 59/2026

1. Informacoes Basicas

Responsavel pela Edicao Data de Criagao

LUCIANO LOPES FELIPPE 18/06/2026 11:49

Nuamero do Mapa de Gerenciamento de Riscos
59/2026

Status do Mapa de Gerenciamento de Riscos
Disponibilizado (Planejamento)

Objeto do Mapa de Riscos
Aquisigao de tubos, conexdes e mangueiras destinados a manutencdo, adequagdo e ampliacdo das redes de distribuigdo e geracdo de gases do IFSC.

2. Historico de Revisoes

Data e Hora Versao Descricao Autor
18/06/2026 12:28 1.0 Revisdo gerada automaticamente apés disponibilizacdo de ajustes na fase de LUCIANO LOPES FELIPPE
Planejamento
3. Riscos Identificados
Ntmero Risco Causa do Risco Fase Alocado para Nivel do Risco (I x P) N° Item
Possiveis problemas de logistica, transporte,
Atraso na entrega dos .. s -
.. disponibilidade de estoque ou producdo por . - - .
R-01 materiais pelo Planejamento Administracao Baixo
parte do fornecedor, que possam comprometer o
fornecedor .
prazo de entrega dos materiais contratados.
Impactos

Atraso na execucdo das atividades que dependem dos materiais contratados, podendo causar descontinuidade dos servigos, comprometimento dos

1
prazos institucionais e aumento dos custos operacionais.
Acoes Preventivas
P-01 Planejamento antecipado da aquisi¢do, definicdo de prazo de entrega adequado e Responsavel: LUCIANO LOPES FELIPPE

acompanhamento do fornecimento pelo fiscal do contrato.
Acoes de Contingéncia

4. Acompanhamento das Acoes de Tratamento de Riscos
Nenhum acompanhamento incluido.

5. Responsaveis / Assinantes

Equipe de Planejamento

LUCIANO LOPES FELIPPE

Demandante - Técnico Laboratério

-
t'; Assinou eletronicamente em 18/06/2026 as 12:25:59.
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