Roteiro para apresentagao das Amostras
Introdug3o:

Conforme edital:
A licitante melhor classificada deverd apresentar em até 10 (dez) dias Gteis, apds
declarada vencedora provisdria, um ponto de videomonitoramento e um ponto de cercamento

eletrdnico, com todas as solugbes ofertadas para este termo de referéncia.

Metodologia:

Com o objetivo de agilizar a analise das amostras, estabeleceram-se os pardmetros utilizando
uma tabela de amostragem que inclui os itens mencionados no termo de referéncia. A
avaliacdo sera realizada mediante duas opgdes: se estdo atendidos ou ndo, correspondendo a
sim ou n3o, respectivamente.

Dentro do prazo mencionado em horério de funcionamento da prefeitura, caso uma amostra
seja reprovada, a apresentacgdo ficara suspensa até que as condigbes estipuladas no edital
sejam atendidas, desde que seja dentro do tempo habil estabelecido para a anélise' (10 dias
uteis contados da convocagdo).

Apresentagdo da planilha de amostragem.



Planilha de avaliagao

3.2.3 PONTO DE CERCAMENTO ELETRONICO (ITEM 3

Item

Atende
(sim/n3o)

Atende Item
(sim/ndo)

3.2.6 LICENCA DE SOFTWARE DE LEITURA DE PLACAS

100% de compatibilidade com o atualmente instalado (através de laudo emitido pelo
fabricante)

Disponibilizar interface grafica que exiba as imagens recebidas dos “PCLs” em
funcionamento, préprios ou de terceiros, que estiverem integrados a solugdo
proposta, imediatamente apds a chegada, de maneira a poder-se visualizar de forma
clara e separadamente, as imagens recebidas de todas as cameras utilizadas pela
solugdo, em um ou mais monitores, sendo desejavel que seja configurada livremente
pelo operador, variando de 1 a aproximadamente 40 cdmeras por monitor

Disponibilizar mddulo gerenciador de informacdes sobre “fatos ocorridos” e “atos
classificaveis como delituosos”, doravante denominados “REGISTROS DOS FATOS”,
capaz de gerenciar o total ciclo de existéncia destes fatos (inicio do registro até o
encerramento das analises deste registro), bem como suas ENTIDADES, suportando
anexacdo de arquivos digitais variados, com controle de permissdo a outros
operadores para acesso ao registro do fato e as ENTIDADES selecionadas
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Este mddulo devera ser capaz de no minimo, suportar operagdo compartilhada e
cooperada entre multiplos operadores de uma ou mais cameras para os Registros
dos fatos e Entidades, permitindo o acesso para:

Quando a ENTIDADE cadastrada for um individuo, possibilitar a inser¢do de dados de
qualificacdo, incluindo fotos ou outras imagens que identifiquem o mesmo individuo,
tais como, cicatrizes, tatuagens, etc.
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Suportar a visualizagdo de multiplas ocorréncias de maneira simultdnea em painel
dedicado que apresentara os principais campos da ocorréncia
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Suportar mecanismos de BUSCA FONETICA, no minimo, nos campos destinados aos
nomes de pessoas

Emitir alarmes, sonoro e visual, sempre que identificar na imagem processada,
informag3o exatamente igual aquela previamente selecionada para alarmes,
especificando a data, a hora e o local, bem como disponibilizando as respectivas
imagens.
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Possuir indicador visual de facil compreensdo que mostre os intervalos de tempo
gue o sistema levou para enviar as imagens desde o ponto de coleta para a cAmera e
o tempo hecessario para seu processamento

Identificar a partir de um intervalo de datas, veiculos que possuam algum registro de
movimentagdo correlacionada entre si, exibindo os resultados desta analise em uma
interface gréfica interativa, distinguindo visualmente os diferentes niveis de
correlagdo, devendo no minimo:

Destacar visualmente veiculos associados ao REGISTRO DE FATOS, tanto para
registros da prépria CAM, como para registros das cameras interligadas

uN

AAA

N N i

9, o) Anhran QUT R~ @MPfeg o AU NI o i




Permitir filtros para veiculos, pelo nimero de passagens, dias com passagens e
tempo de permanéncia na mancha monitorada.

Apontar veiculos com movimentagdes coincidentes a fatos, com base em andlises
comportamentais de circulagdo e permanéncia dos veiculos objetos desta andlise,
exibindo explanagdo elucidativa em interface grafica e interativa, de modo que o
operador do sistema tenha condigdes de correlacionar fatos ocorridos e passagens
veiculares

Apontar veiculos com movimentagdes coincidentes com outros veiculos exibindo o
resultado em um grafico interativo na forma de “rede complexa” (Um grafo, que se
representa por um conjunto de nés ligados por arestas formando uma rede que
permite representar relagées.) que destaque visualmente o grau de coincidéncia da
movimentacdo de todos os veiculos do resultado. O resultado devera ser
apresentado em interface grafica interativa e permitindo no minimo:
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Expandir qualquer n6 da “rede complexa” para visualizar outros veiculos
correlacionados ao n6 expandido;

Exibir a placa, as imagens e o numero de correlacionamentos dos veiculos.

Permitir interacdo direta com os médulos de pesquisa, perfil comportamental e
exportagdo de imagens do sistema sem que o operador seja obrigado a fazer
pesquisas complementares

Apresentar o perfil comportamental de um determinado veiculo de forma gréfica,
exibindo os dados estatisticos da movimentagdo e apresentando no minimo:

Numero de passagens do veiculo por periodo de tempo; Numero de passagens do
veiculo por PCLs;

Possuir interface grafica, com acesso protegido por usudrio e senha, da base tnica
de cadastro de usudrios e senhas do sistema, para a administracdo do sistema,
contendo no minimo as seguintes funcionalidades:

Gerenciamento dos PCLs, permitindo toda a configuracdo logica de um PCL tais
como: Nome do local, diregdo, faixas de rolagem, localizagdo georreferenciada e
outras que a solugdo proposta necessitar
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Possuir interface grafica com informativo sobre a capacidade de armazenamento e
percentual de uso de cada volume de armazenamento das imagens, quantidade de
registros total e nimero de dias armazenados de todos os equipamentos utilizados
para armazenamento dos dados na cdmera e necessarios para o funcionamento da
solugdo proposta

Possuir interface grafica interativa, capaz de exibir os indicadores da eficiéncia no
processamento das imagens recebidas de cada PCL e camera, devendo no minimo:

Permitir filtragem por data Inicial e Final com periodo de horério e selegdo de
cameras.

Exibir lista de todos os PCLs e cdmeras cadastrados, indicando para cada dia, os
respectivos percentuais.

das imagens armazenadas, cuja finalidade é diminuir a ocupagdo de espaco em disco

e aumentar o tempo de armazenamento das imagens, devendo no minimo:




Permitir definir a qualidade e dimensGes da imagem apds compressdo, devendo ser
de livre escolha do operador e nao fixada pela solugdo ofertada.

Exibir, em tempo de configuragdo, as imagens e o tamanho dos arquivos, lado a lado,
no formato “antes e depois”, para verificagdo visual e comparacdo de como ficardo
as imagens apos a compressao em relagdo a imagem original.

Permitir pesquisas com filtragem por classificacdo de tipos de veiculos, sendo o
minimo desejado motocicletas, caminhdes e outros veiculos, ndo sendo permitidas
consultas a bancos de dados externos para a classificaga

As pesquisas com filtragem por classificagdo de tipos de veiculos, deverdo permitir
resultados de um unico tipo e de combinagdes de tipos de veiculos

Relatdrio que permita aos operadores a checagem das informagdes cadastradas no
REGISTRO DE FATOS, apontando a auséncia de dados basicos, como por exemplo,
falta de enderego ou descrigdo do fato ou outra exigida pela solugdo proposta

A solugdo proposta devera disponibilizar médulo de atendimento e despacho, que
permitird que a central de atendimento possa controlar um ou mais atendimentos
simulténeos, cadastrar locais, fatos e naturezas, despachar viaturas acompanhando
em tempo real todas as etapas dos atendimentos

Permitir a utilizagdo da mesma base de enderecgos do registro dos fatos da solucdo
ofertada.

Disponibilizar interface gréfica onde seja possivel visualizar em uma sé tela, os
atendimentos em andamento, guarnigdes disponiveis para despacho e guarni¢des
empenhadas e para qual atendimento estdo empenhadas.

Permitir o gerenciamento do ciclo de vida das guarnigdes, controlando a
quilometragem percorrida, os horarios e os setores de trabalho e a composi¢go por
individuos e/ou veiculos, de maneira a exibir aos despachadores os times que est3o
disponiveis em campo.

Permitir a escolha da guarnigdo(des) que sera(do) despachada(s) para os
atendimentos

Permitir Controlar a Quilometragem para o atendimento desde a comunicagdo
formal a guarnicdo até a finalizagdo do atendimento.

Relatdrio de dados estatisticos para os tipos de FATOS REGISTRADOS, exibindo para
os principais tipos de FATOS REGISTRADOS e um intervalo de data e hora, a
distribuicdo do nimero de ocorréncias por tipo de fato e os histogramas do nimero
de ocorréncias semanais para cada tipo de FATO, permitindo num unico relatério
acompanhar a distribui¢do e a evolugdo dos indices semanais por tipo de FATO
REGISTRADO.




Item

Atende
(sim/n3o)

Atende ltem
(sim/n3o)

3.2.7 LICENCA SOFTWARE DE VMS

Deve suportar a detecgdo de movimento, independente do modelo da cdmera; seja
pelo servidor ou pela cdmera; ou simultaneamente;

Integracdo nativa de todos os dispositivos compativeis com os féruns de
compatibilidade Onvif Profile S, Q e T e PSIA.

Deve permitir a integracdo de sistemas de controle de acesso de forma bi-direcional
sem a necessidade de interffaces fisicas para tal

Gerenciamento centralizado: O software de administracdo deve oferece um acesso
Unico e consolidado para configuracdo dos servidores de gravagdo, mesmo em
instalagbes multisites;

Deve permitir acesso remoto para o software de visualizagdo e aplicativo para
visualizagdo em web browsers, com opgdo de conexdo segura no acesso a cimera
(HTTPS)

Acesso remoto para clientes moveis.

Deve permitir a transmissdo de imagens geradas em tempo real pela camera do
dispositivo mével para a central de monitoramento, e gravar estas imagens no
sistema como se fosse um dispositivo fixo ja instalado no sistema.

Deve permitir eventos/alarmes no dispositivo mével em tempo real;

Transmissdo de dudio bidirecional do microfone do cliente para alto-falantes
remotos

Redundancia da gravacao de video. O sistema deve permitir que em caso de falha na
gravagao dos videos, outro assuma, sem a adigdo de licenga para essa fungdo

Deve possibilitar mover dispositivos (cdmeras ou grupo de cdmeras) entre diferentes
servidores de gravacgao;

Dupla autenticacgdo, exigindo com que o usuario tenha autenticagdo de um usudrio
supervisor para conseguir se autenticar no software, protegendo o sistema de
acessos indevidos

Pesquisa instantdnea em gravagdes com base na data / hora e atividade / alarme
(Video Motion Detection).

Opgao para enviar imagens por e-mail.

Importa¢do de mapas estaticos ou ativos para navegacgao rapida entre cadmeras

Integragdo com o software de leitura de placas ofertado, comprovado por meio de
declaracdo dos desenvolvedores dos softwares

A plataforma de andlise de video deve terd uma estrutura de processamento
multicamada baseada na analise do video em tempo real com um componente de
autoaprendizagem de comportamento usual, que permitird gerar alertas quando um
evento incomum for detectado. Esse componente devera ser capaz de aprender o
comportamento usual a partir de uma cena de uma camara fixa, cdmera por camera,
num periodo ndo superior a uma semana
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A partir de um alerta de comportamento andmalo seguir-se-a um mddulo de
classificacdo e contextualizagdo por Deep Learning que permitira definir qual o
objeto especifico que gerou o alerta.

conter um motor de Regras/Logica que automaticamente interpretard os alertas
classificados pelo Deep Learning e ajudara a definir as agdes a tomar

A camada de andlise em tempo real disparara acionadores com base nos seguintes
critérios: qualquer comportamento incomum, objeto deixado ou removido,
cruzamento de linha, objetos em movimento a distancias de alguns metros

A plataforma de analise de video devera ser capaz de gerar um alarme quando for
feita uma tentativa de alterar o campo de visdo da camera ou quando a qualidade da
imagem se deteriorar devido a desfoque, sujeira ou ofuscamento da lente ou
obscurecimento da imagem, borda embagada deteccao, etc

plataforma de Inteligéncia Artificial de autoaprendizagem n3o supervisionada,
portanto ndo exigindo que os operadores definam regras ou condi¢des para detectar
eventos incomuns.
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A plataforma de analise de video sera capaz de escalar ou descartar alguns alertas de
forma autdnoma por meio de seu motor légico, enquanto apresenta outros alertas a
um operador humano para avaliagdo posterior
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A plataforma de anadlise de video devera ser capaz de classificar uma ampla
variedade de objetos, como (mas ndo limitado a): pessoas, carros, bolsas, mochilas,
passaros, animais, telefones celulares, etc.

A plataforma de anadlise de video pode identificar rostos para fins de classificar ou
contar pessoas

A plataforma de anélise de video deve ser capaz de detectar capacetes de
motocicleta e capacetes de seguranga do trabalho

Uma ferramenta de pesquisa forense deve estar disponivel para anélise pds-evento,
para permitir a geracao de relatdrios rapidos sobre alertas/objetos especificos
dentro de areas especificas do campo de visdo da cdmera, para intervalos de tempo
especifico

A plataforma de anélise de video devera oferecer funcionalidades de relatérios de
Business Intelligence para fins operacionais. As informagdes incluirdo: Volumes de
alerta por camera; estatisticas de desempenho do operador; eficiéncia do sistema;
estatisticas de classificagdo.

A plataforma de andlise de video deve ter monitoramento integrado que possa
detectar mascaramento de camera, ofuscamento, desfoque e reposicionamento
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A plataforma de andlise de video deve ser capaz de ignorar automaticamente
eventos especificos para minimizar "falsos positivos" ou eventos sem risco. Esses
eventos ignorados (e classificados) sdo geralmente, entre outros: Fatores ambientais
como chuva, queda de folhas, vento, movimentagdo de agua, animais de estimagio,
etc. Esses eventos ignorados devem ser explicitamente definidos pelo operador.

A plataforma de analise de video deve ser capaz de registrar e marcar a hora de
todos os alertas, agOes de regras, classificagGes e agdes do operador para fins de
treinamento, auditoria e pericia.
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A plataforma de analise de video deve ter a capacidade de aprender a cena e focar
em alvos reais e ndo em fatores ambientais comuns a cena.

A plataforma de andlise de video deve ser capaz de detectar o movimento de
objetos ou pessoas mesmo quando usada em cameras PTZ (pan tilt zoom), bem
como definir zonas de exclusdo individuais para cada preset do sequenciamento da
camera PTZ, de uma preset a outro

A plataforma de andlise de video dever ser capaz de definir um nimero ilimitado de
regras a nivel da cada camera.

O sistema suportara pesquisa/navegagdo de arquivos e os usuarios podem filtrar o
resultado da pesquisa por cdmera com: a. Area especifica em uma cena b. Ntimero
de objetos na area c. Tipo de objetos na drea d. Tamanhos minimo e méaximo de
objetos na area e. Probabilidade minima de objetos na area f. Tipo de alerta de
gatilho usado g. Intervalo de tempo de-geracdo de alerta
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Planilha de avaliacdo

3.2.1 PONTO DE VIDEOMONITORAMENTO (ITEM 1)

Deve suportar a tecnologia de regido de interesse em 5 areas

Atende Atende ltem
s (sim/n3o) (sim/n3o)
3.2.1.1 NOBREAK 600VA
Ter poténcia nominal minima em regime continuo de 600VA; S0,
Devera ter tensdo nominal de saida 220V/110V; & % M
Ter no minimo 6 tomadas de saida E
Permitir autonomia tipica de no minimo 90 min; //
3.2.1.2 SWITCH 8 PORTAS
Deve possuir 8 (oito) portas Gigabit Ethernet 10/100/1000Base-T 7 e
As interfaces Gigabit Base-T e SFP devem operar de modo simultaneo Y4 Jm
Deve permitir a montagem em Rack 19”; Z
Deve implementar gerenciamento via WEB com HTTP e HTTPS; #
3.2.1.4 POSTE DE CONCRETO
Poste com estrutura circular fabricado em concreto armado; & 3, s
Altura total de 9 metros =
3.2.1.5 CAIXA EXTERNA PARA EQUIPAMENTOS
Deve ser fabricada em chapa de ago carbono SAE 1010/ 1020, com espessura C7
minima de 1,5mm;
Deve ser fabricada em chapa de ago carbono SAE 1010/ 1020, com espessura ,, -’
minima de 1,5mm; & kil
Deve possuir teto com abertura para ventilagdo forgada, com no minimo um o
ventilador, padrdo universal &
Deve possuir trilho DIN para fixagao de componentes L7
3.2.2 CAMERA FIXA PARA PONTO DE VIDEOMONITORAMENTO
Deve possuir resolugdo minima de 5MP 4
Main stream: 2688 x 1520@1-25/30 fps; V4
Lente de 2,7mm — 13 mm varifocal motorizada; L/ R
Possuir fungdes inteligentes de cerca virtual, detecg¢ao veiculos e seres humanos,
detectagdo de loitering, contagem de pessoas, abandono de bagagem e objeto L/
removido.
Possuir fungdo de detecgdo de faces; £
Possuir os padrdes de compatibilidades ONVIF Profile S, Profile G, Profile T o

3.2.3 PONTO DE CERCAMENTO ELETRONICO (ITEM 3




Atende Atende ltem
Item
(sim/ndo) (sim/n3o)
3.2.3.1 CAMERA OCR

Deverdo ser instaladas duas cdmeras por ponto de coleta de imagens; S
Deve possuir leitura automatica de placas embarcado; Sun/
Deve possuir lente Varifocal Motorizada C
Deve possuir resolugdo de imagem de 2688 x 1520; A Cars
Deve possuir taxa de quadros de video de maximo 30fps ¢
Deve possuir 3 mecanismos embarcados de iluminagdo, com LEDs infravermelho; 8
Deve efetuar o reconhecimento de cores de veiculos, durante o dia; ‘1
Devera ser fornecido Micro SD de no minimo 64G classe 10, para armazenamento )
local; =

3.2.3.6 POSTE METALICO
Deve possuir coluna cdnica continua reta, de segdo circular; a AT
Deve possuir brago de 2,5m de projegdo horizontal; é/A =
Deve conter altura de 6 metros /




[ ~ Reuno QXMC\ \}mf)e( ane BG(T &,
Fvangelina Mendez — DGT o
Gcc C2mmez — DE7 L
%{'@/ﬂ/u W leLiam (fdz//'}vur = /%k,/yw Z

& ~/ 0
/M/A‘WO PrCl ]G( L

/ vs />7 J/CC?W/é/Dé/és = f}}/ /f/g@a/é (9%
Loos  AvtltN — DT 0,

C — _ ’ |
Qe $si ca \"\wq\vib W Slvg, - (REeoe kA ()

zﬁggyO 6;7/?/[:755 r )Z//;{ ‘{/

Documento assinado digitalmente

h‘ LUIS ANTONIO SCHNEIDERS
w Data: 01/03/2024 13:37:51-0300

Verifique em https://validar.iti.gov.br

Documento assinado digitalmente

m JEFERSON DA SILVA SCHEEREN
g@u ata: 04/03/2024 09:55:45-0300
i e idar.iti.gov.

D !
Verifique em https://validar.iti.gov.br



